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This article describes the creation of an automatic control system for the drives of a 
mobile robot that moves by jumping like a frog. This method of movement has many 
advantages, but the complexity of management does not give widespread distribution 
of this type of movement. By solving the problem of the quality of robot drive control, 
it is possible to obtain a generation of robots that have more energy-efficient movement 
systems. At the same time, it should be noted that as a result of the conducted research, 
it was revealed that the proposed new method is a promising direction, has great 
application potential and can be successfully used in many different automatic control 
systems. 
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Метрологическое обеспечение производства
Учебно-методическое пособие. — М.: Нижегородский филиал АСМС, 2023

Пособие содержит основные положения правовых и нормативных документов, а также прак-
тический материал по разным направлениям метрологического обеспечения применительно 
к работе как промышленных предприятий, так и организаций других видов деятельности.
Издание адресовано руководителям предприятий и метрологических служб, а также специалис-
там различных направлений метрологического обеспечения производства, аккредитованных 
структур в сфере государственного регулирования обеспечения единства измерений, испыта-
тельных подразделений, в том числе в целях подтверждения соответствия, а также специалис-
там по управлению качеством и техническому регулированию.
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